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注）1：推出力是指要克服始终作用在闭合方向的弹簧力，将夹指完全开启所需的外力。

注）2：杠杆比是指后部活塞杆“推入量”与此时的“夹指开启量”（两侧）之比（“推入量”：“夹指开启量”）。

注）3：开闭行程为标准值，（　）内的数值为实测值。
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（φ16、φ20时螺栓头不会突出本体） （φ8除外）

393-402-HP09.indd   397 2018/10/26   15:53:08



H
P
0
9
R
系
列

平
行
机
械
夹
爪
〈
标
准
型
〉

平行机械夹爪〈标准型〉

HP09R系列

398

HP09R-8-□

4
±
0
.0
5

1.5

1
2

：5
.2

1
0
.9
＊
2

23

2－
φ
1
.5

（2.4）＊1（1.5）

41.1

2－φ3.2 

5

2－φ1.5

１

7
±
0
.0
3

20

2－M2×0.4
３.5

3

2.5 2.5

5
±
0
.0
2
5

1
5

9.7

φ12.5

2
0

3

（8）

13±0.05

（8）

A

A

＋0.02
　0

　
0
－
0
.0
3

　
0
－
0
.4

CAD

＊1）为可推入尺寸。相对于推入量的夹指开启量请参见“杠杆比”。

＊2）为最大推入时的尺寸。
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＊1）为可推入尺寸。相对于推入量的夹指开启量请参见“杠杆比”。

＊2）为最大推入时的尺寸。
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＊1）为可推入尺寸。相对于推入量的夹指开启量请参见“杠杆比”。

＊2）为最大推入时的尺寸。

＊3）用于紧固活塞杆，与实际位置不同。
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＊1）为可推入尺寸。相对于推入量的夹指开启量请参见“杠杆比”。

＊2）为最大推入时的尺寸。

＊3）用于紧固活塞杆，与实际位置不同。
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